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(54) Machine de preparation et de distribution d'aliments pour le b6tail 



(57) La pr6sente invention se rapporte k une 
machine de preparation et de distribution d'aliments 
pour le betail, comprenant un chassis (1), une cuve (5) 
formSe par au moins un plane her (6), deux parois late- 
rales, une paroi avant (9) et une paroi arriere (10), des 
moyens de dSchiquetage et de mixage (12) constitues 
par au moins deux vis (13 et 14) munies de filets (18 & 
21) k sens d'enroulement contraires et par au moins un 
contre-couteau (15). 



Elle est remarquable en ce que le contre-couteau 
(15) presente un bord superieur (23) qui est incline sur 
au moins une partie de sa longueur de sorte qu'il soit 
plus 6loigne du plancher (6) de la cuve (5) au milieu de 
ceile-ci que pres de ses parois avant et arriere (9 et 10) 
et par le fait que lesdites parois (9 et 10) sont au moins 
en partie inclines vers le milieu de la cuve (5). 
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Description 

La pr6sente invention se rapporte k une machine 
de preparation et de distribution d'aliments pour le 
betail. Cette machine comprend notamment un chassis, s 
une cuve qui est montee sur I edit chassis et qui est for- 
m6e par au moins un plancher, deux parois laterales, 
une paroi avant et une paroi arriere definissant un 
volume pouvant §tre rempli d'aliments, des moyens de 
dechiquetage et de mixage qui se situent dans la cuve, 10 
lesquels moyens sont constitu6s par au moins deux vis 
sensiblement horizontales qui sont log6es dans le fond 
de la cuve, qui sont entraTnGes en rotation en sens 
inverses et qui sont munies de filets ou de pales k sens 
d'enroulement contraires de manfere k d6placer les ali- is 
ments des parois avant et arrive vers le milieu de la 
cuve et par au moins un contre-couteau situe entre les- 
dites vis et s'6tendant sur au moins une partie de leur 
longueur. 

Les machines de ce genre sont utilis§es pour 20 
meianger differerrtes sortes d'aliments humides ou 
sees, durs ou pateux, en brins longs ou courts, en vrac 
ou compacts, en vue d'obtenir une structure homogdne 
pouvant ensuite Stre distribute aux animaux. Sur ces 
machines, les aliments sont g6n6ralement introduits 25 
dans la cuve par le haut. lis sont alors dechiquetes par 
les vis situ£es dans le fond de la cuve et deplac6s par 
celles-ci vers le milieu de ladrte cuve. La force exerc6e 
par la rencontre au milieu des deux masses fait remon- 
ter la matifcre le long des parois laterales. Elle retombe 30 
ensuite par gravity vers I'avant et I'arriere de la cuve et 
est reprise par les vis. Apr£s plusieurs passages on 
devrait obtenir un melange dont la composition est par- 
faitement uniforme. 

Toutefois, I'entr6e des aliments dans les vis s'effec- ss 
tuant pratiquement de la m§me manure sur toute la lon- 
gueur des vis, il arrive frequemment que certains 
aliments, par exemple ceux qui sont plus lourds, ne sui- 
vent pas la trajectoire normale et reviennent aux vis 
sans passer par les extremes de la cuve. Cela nuit k la 40 
quality du melange et peut entrainer une mauvaise ali- 
mentation du b£tail. 

D'autre part, comme la density de la mature aug- 
ments apres chaque passage dans les vis, les deface- 
ments dans la cuve deviennent plus lents. lis peuvent 45 
m§me s'arreter au niveau des parties superieures des 
parois avant et arrive de la cuve. En consequence, le 
melange obtenu n'est pas homog^ne, d'autant plus qu'il 
n'est pas recommande d'augmenter la duree de la 
phase de melange afin de ne pas risquer un broyage so 
trop important d'une partie des aliments. 

La presente invention a pour but de remedier aux 
inconvenients pr6cit6s. Elle doit notamment assurer 
une bonne circulation de tous les aliments afin d'ameiio- 
rer I'homogeneite du melange obtenu. ss 

A cet effet, une importante caract6ristique de 
I'invention consiste en ce que le contre-couteau pre- 
sente un bord sup6rieur qui est incline sur au moins une 



partie de sa longueur de sorte qu'il soit plus eioigne du 
plancher de la cuve au milieu de celle-ci que pr&s de 
ses parois avant et arriere et par le fait que lesdites 
parois avant et arriere sont au moins en partie inclinees 
vers le milieu de la cuve. 

Sur la machine selon (Invention le contre-couteau 
favorise, en raison de sa position, {'engagement des ali- 
ments dans les vis aux deux extremes de celles-ci. Par 
centre, il f reine en quelque sorte leur engagement dans 
lesdites vis dans les parties centrales de celles-ci. On 
obtient ainsi une regulation de la prise de la matiere par 
les vis. Ceci favorise le flux de I'ensemble des aliments 
dans la partie haute de la cuve du milieu de celle-ci 
jusqu'fc ses deux extr6mit6s. De cette fagon les aliments 
se meiangent d'une manure optimale. 

En sus, lorsque les aliments en mouvement ren- 
contrent les parties inclinees des parois avant et arriere 
de la cuve, leur deplacement est acceiere car Tune des 
forces est dirigee vers le bas. La vitesse de deplace- 
ment est ainsi maintenue durant toute la phase de pre- 
paration des aliments. 

Selon une autre caracteristique de I'invention, le 
contre-couteau est realise en plusieurs segments. La 
position dans le sens de la hauteur de ces segments 
peut dtre reglable. Ceci permet notamment de moduler 
I'entree des aliments dans les vis en fonction de leur 
nature. 

Les parois avant et arriere de la cuve peuvent §tre 
partiellement inclin6es vers le milieu et former des 
angles d'environ 30° avec la verticale. Lesdits angles 
peuvent §tre regtables de maniere k pouvoir adapter la 
position des parois k la nature des aliments charges 
dans la cuve. 

D'autres caracteristiques et avantages de I'inven- 
tion ressortiront de la description ci-apres d'un exemple 
de realisation non limitatif de Pinvention, avec reference 
aux dessins annexes dans lesquels : 

la figure 1 represents une coupe longitudinale 
d'une machine selon I'invention 
la figure 2 represente une coupe transversale de 
cette machine. 

Telle qu'elle est representee sur les figures 1 et 2 
annexees, la machine selon I'invention comprend un 
chassis (1). Celui-ci est muni de roues (2 et 3) et d'un 
timon (4) pour i'accrochage k un tracteur non repre- 
sente. Sur ledit chassis (1) est montee une cuve (5) for- 
m6e par au moins un plancher (6), deux parois laterales 
(7 et 8), une paroi avant (9) et une paroi arriere (10) 
definissant un volume qui peut etre rempli d'aliments. 
Au moins une de ces parois (7 et 8) comporte une 
ouverture (11) dans la partie inf6rieure pour la sortie 
des aliments. Celle-ci peut etre obturee par une porte. 
Dans le fond de la cuve (5) sont log6s des moyens de 
dechiquetage et de mixage (12) des aliments, lis sont 
constitues par deux vis (13 et 14) sensiblement horizon- 
tales et par au moins un contre-couteau (15) qui se 
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s'rtue entre lesdites vis (13 et 14). 

Ces vis (13 et 14) sont monies dans des paliers 
des parois avant et arriere (9 et 10) de manidre k pou- 
voir tourner. Elles peuvent §tre entrances en rotation 
en sens inverses comme ceta est indique par les fid- 5 
ches (A et B) sur la figure 2. Elles tournent alors en con- 
vergence vers le contre-couteau (15). Cet entratnement 
est assure par des chatnes qui passent sur des roues 
solidaires des vis (13 et 14) et une roue motrice qui est 
solidaire d'un arbre (16) pouvant §tre relie k un arbre de 
prise de force du tracteur. Les moyens d'entraTnement 
des vis (13 et 14) peuvent aussi §tre constituSs par des 
roues dentSes qui engrenerrt. lis sont log6s dans un 
carter (17) situS contre le cdt6 ext6rieur de la paroi 
avant (9) de la cuve (5). 

Chaque vis (13 et 14) est munie de filets (18 et 19, 
20 et 2 1 ) k sens d'enroulement contraires, de mani&re k 
deplacer les aliments de leurs extr6mit6s avant et 
arriere vers le milieu. 

Les deux filets (18 et 19, 20 et 21) de chaque vis 
(13 et 14) peuvent avoir des longueurs identiques ou 
I6g&rement diffSrentes. Les filets (18 k 21) peuvent dtre 
remplac6s par des pales orientees de la m§me 
maniere. lis peuvent §tre equip6s k leur p6riph6rie de 
couteaux ou de pieces analogues. 

Le contre-couteau (15) s'etend sensiblement sur 
toute la longueur des vis (13 et 14) ou sur une impor- 
tante partie de leur longueur. II peut §tre realise en une 
pi6ce ou en plusieurs segments (24 k 27). II est f ix6 sur 
un talon (22) qui est solidaire du plancher (6) de la cuve 
(5). Comme cela ressort de la figure 1 , ce contre-cou- 
teau (15) pr6sente un bord sup6rieur (23) qui est incline 
sur au moins une partie de sa longueur de sorte qu'il 
soit plus 6loign6 du plancher (6) de la cuve (5) vers le 
milieu de celle-ci que pr&s de ses parois avant et arrive 
(9 et 10). De preference, ledit bord supSrieur (23) se 
situe en dessous d'un plan (P) passant par les axes de 
rotation des vis (1 3 et 1 4) au voisinage des parois avant 
et arriere (9 et 10) de la cuve (5) et au-dessus dudit plan 
(P) dans la partie centrale de la cuve (5). 

La position dans le sens de la hauteur du contre- 
couteau (15) est avantageusement rSglable. Ceci per- 
met d'adapter sa position par rapport aux vis (13 et 14) 
suivant la nature des aliments charges dans la cuve (5). 
En vue de ce rSglage, on peut modifier la position du 
contre-couteau (15) sur le talon (22) ou bien modifier la 
position de ce dernier en le faisant p6n6trer plus ou 
moins haut dans la cuve (5). 

Comme cela est repr6sent6 sur la figure 1 , les seg- 
ments (24 k 27) se situent dans le prolongement les uns 
des autres. De tels segments sont plus faciles k reali- 
ses lis ont la forme d'un U, ce qui permet de leur faire 
chevaucher le talon (22) de la cuve (5) (voir figure 2). 
Leur bord superieur (23) peut etre denteie. La largeur 
dudit bord peut 6galement varier. Chaque segment (24 
k 27) est fixe sur le talon (22) avec des boulons (28) tra- 
versal, lis component plusieurs trous de passage (29), 
s'rtues les uns au-dessus des autres, pour lesdits bou- 
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Ions (28). Chacun peut ainsi etre fixe dans differentes 
positions dans le sens de la hauteur. II est ainsi possible 
de modifier la position et/ou I'inclinaison de leur bord 
superieur (23) par rapport au plancher (6). 

Les parois avant et arriere (9 et 10) de la cuve (5) 
comportent au-dessus des vis (13 et 14) des parties (30 
et 31) inclinees vers le milieu de la cuve (5). Ces parties 
inclinees (30 et 3 1 ) torment des angles (a) d'environ 30° 
avec la verticale. Selon un mode de realisation qui n'est 
pas represents, chaque partie inclinee (30 et 31) est 
liee k la partie restante de la paroi avant (9) ou arriere 
(10) au moyen d'une charniSre. Cela permet de rSgler 
llnclinaison des parties (30 et 31) selon les besoins. 

Ces parois avant et arriere (9 et 1 0) component des 
bords superieurs (32 et 33) qui sont diriges vers I'exte- 
rieur. Ces bords (32 et 33) evases favorisent Pintroduc- 
tion des aliments par le haut dans la cuve (5). 

Pour nourrir le betail, I'utilisateur charge les divers 
aliments dans la cuve (5) par le haut. Ensuite, il fait tour- 
ner les vis (13 et 14) dans le sens des fieches (A et B) 
pour obtenir un broyage et un melange de ces aliments. 
Durant cette operation, les aliments s'engagent dans 
les vis (13 et 14) essentiellement pres des extremes 
avant et arriere de celles-ci. lis sont ensuite deplaces 
par les filets (18 k 21) vers le milieu de la cuve (5). Lors 
de chaque passage entre les vis (13 et 14) et le contre- 
couteau (1 5) les aliments sont coupes af in d'obtenir des 
brins ou des morceaux de taille relativement uniforme. 

Dans les parties centrales des vis (13 et 14) les ali- 
ments qui sont achemin6s de I'avant au moyen des 
filets (18 et 20) et de I'arriere au moyen des filets (19 et 
21) se rencontrent et remontent le long des parois late- 
rales (7 et 8). Ensuite, ils sont k nouveau poussSs vers 
le cdte avant et vers le c6t6 arriere de la cuve (5) par la 
masse d'aliments qui suit. Lorsqu'ils rencontrent les 
parties inclinees (30 et 31) des parois avant et arriere (9 
et 10) de la cuve (5), ils sont pousses vers le bas et 
reviennentjusqu'aux vis (13 et 14). II est k noter que 
dans toute la partie centrale de la cuve (5) le contre- 
couteau (15) 6vrte 6galement que les aliments, en par- 
ticulier les plus lourds, ne reviennent tout de suite dans 
les vis (13 et 14). 

Les aliments d6crivent alors les trajectoires indi- 
quees par les fieches (C et D) sur la figure 1. Celles-ci 
permettent d'obtenir un melange parfaitement homo- 
gene. L'utilisateur peut ensuite amener la machine sur 
I'aire d'affburagement et distribuer la nourriture aux ani- 
maux en la faisant sortir par l orifice (11). 

II est bien evident que ['invention n'est pas limitee 
au mode de realisation dScrrt et represents sur les des- 
sins annexes. Des modifications restent possibles, 
notamment en ce qui concerne la constitution des 
divers elements ou par substitution d'6quivalents tech- 
niques, sans sortir pour autant du domaine de protec- 
tion. 
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Revendications 

1 . Machine de preparation et de distribution d'aliments 
pour le b6tail, comprenant notamment un chassis 
(1), une cuve (5) qui est montee sur ledit chassis (1) 
et qui est form6e par au moins un piancher (6), 
deux parois I at 6 rales (7 et 8), une paroi avant (9) et 
une paroi arri&re (10) dSfinissant un volume pou- 
vant §tre rempli d'aliments, des moyens de d6chi- 
quetage et de mixage (12) qui se situent dans la 
cuve (5), lesquels moyens (12) sont constitu6s par 
au moins deux vis (13 et 14) sensiblement horizon- 
tales qui sont log6es dans le fond de la cuve (5), qui 
sont entratnSes en rotation en sens inverses et qui 
sont munies de filets (18 k 21) ou de pales k sens 
d'enroulement contraires de manure k d6placer les 
aliments des parois avant et arrtere (9 et 1 0) vers le 
milieu de la cuve (5) et par au moins un contre-cou- 
teau (15) situ6 entre lesdites vis (13 et 14) et s'6ten- 
dant sur au moins une partie de leur longueur, 
caract6rls6e par le fait que le contre-couteau (1 5) 
pr£sente un bord sup6rieur (23) qui est incline sur 
au moins une partie de sa longueur de sorte qu'il 
sort plus 6!oign§ du piancher (6) de la cuve (5) au 
milieu de celle-ci que pr&s de ses parois avant et 
arrive (9 et 10) et par le fait que lesdites parois 
avant et arrtere (9 et 10) sont au moins en partie 
inclines vers le milieu de la cuve (5). 

2. Machine selon la revendication 1 , caract6rls6e par 
le fait que prds des parois avant et arri&re (9 et 1 0) 
de la cuve (5) le bord sup^rieur (23) du contre-cou- 
teau (15) se situe en-dessous d'un plan (P) passant 
par les axes de rotation des vis (13 et 14) et qu'au 
milieu de la cuve (5) ledit bord sup6rieur (23) se 
situe au-dessus du plan (P) passant par les axes de 
rotation des vis (13 et 14). 

3. Machine selon la revendication 1 ou 2, caracteri- 
s6e par le fait que la position dans le sens de la 
hauteur du contre-couteau (15) est r6glable. 

4. Machine selon Tune des revendications 1 k 3, 
caract6ris6e par le fait que le contre-couteau (1 5) 
est r6alis6 en plusieurs segments (24 k 27) qui se 
situent dans le prolongement les uns des autres. 

5. Machine selon la revendication 4, caract&rlsGe par 
le fait que la position dans le sens de la hauteur 
et/ou I'inclinaison de chaque segment (24 k 27) est 
rgglable. 

6. Machine selon la revendication 5, caracterlste par 
le fait que chaque segment (24 k 27) du contre- 
couteau (15) est en forme de U. 

7. Machine selon la revendication 5 ou 6, caract&ri- 
s6e par le fait que chaque segment (24 k 27) du 



contre-couteau (15) comporte plusieurs trous de 
fixation (29). 

8. Machine selon la revendication 1 , caracteris4e par 
s le fait que la paroi avant (9) et la paroi arri&re (10) 
de la cuve (5) comportent des parties inclin6es (30 
et 31) formant des angles (a) d'environ 30° avec la 
verticals 

10 9. Machine selon la revendication 8, caracterlste par 
le fait que la position des parties inclines (30 et 
31) des parois avant et arri&re (9 et 10) de la cuve 
(5) est rSglable. 

is 10. Machine selon Tune queiconque des revendica- 
tions 1, 8 ou 9, caract6rls6e par le fait que les 
parois avant et arrifcre (9 et 10) de la cuve (5) com- 
portent des bords sup6rieurs (32 et 33) dirig£s vers 
Text6rieur pour favoriser I'introduction des aliments. 
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